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Gorme engelli bireylerin ev iginde hareketlerini
kolaylastiracak, esyalan kolaylikla bulmasini saglayacak
robotik bir sistem gelistirmek.

Hareketlilik, gorme engelliler tarafindan gunluk hayatta en
stk rastlanan problemlerden biridir. Goremeyen insanlara
rehberlik etmek icin bircok yontem ve cihaz vardir.TUm
dunyada bircok kurum tarafindan da arastrma calismalari
yapiimaktadir. Teknolojiye gore navigasyon sistemleri 5
kategori altinda incelenir.

1)Gps bazlh sistemler

2)Radyo Frekans tanimlama bazh sistemler

3)Sensor bazh sistemler

4)Kamera bazl sistemler

5)Navigasyon bazl sistemler.

Projemizde,dar koordinat araligi bulunmasi dolayisiyla
sensorler kullanarak Lego Mindstorms Ev3 robot yazilimini
tamamladik.

Gorme engellilerin daha yuksek kalitede seyahat
etmelerine yardimci olabilecek, konfor ve bagimsizhk
saglayacak navigasyon sistemleri genellikle u¢ ana
parcadan olusur. Birincisi, ortamdaki tehlikeleri ve engelleri
anlik algilama, ikincisi konum ve yonelim hakkinda bilgi ve
uguncusu istenilen vyerlere dogru en uygun rotayi
saglamaktir. Projemizde bu nedenle, tekrar eden ve
minimum engeller ile onceden tanimlanmis guzergahlar
kullaniimistir.

Ev Ici Navigasyon
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Onerilen navigasyon robot sistemi, asagidaki gibi
tanimlanabilecek u¢ ana islemi igermektedir:
A) Navigasyon gorevi: Acil durumlarda gorme engelli kisinin
konum bilgilerini edinmesi ve Kisinin kaybolmasi durumunda
buyuk onem tasimakitadir. GPS tabanh teknoloji i¢
mekanlarda erisilemediginden, bunun yerine baska bir
yerellestirme teknigi benimsenmelidir.
B) En kisa yolu bulma: Iki nokta arasinda genellikle seyahat
etmek, hedef nokiaya uvlasmak icin birden fazla rota vardir.
insanlar, mimkin oldugunca cabuk hedeflerine ulasabilmek
icin en kisa yoldan seyahat etmeli ve oraya ulasmak icgin
gereken cabayi azaltmaldir.
C) Engelden kacma: Gorme engelli kisiye yonelik herhangi
bir engeli algilamak igin robot sistemine bir ultrasonik sensor
takilmistir.
Lego Mindstorms EV3 Education seti ile ev icinde rahatlkla
hareket edebilecek bir robot hazirladik (Sekil.1)

Robotumuzda su sensorleri kullandik:

- Ultrasonik sensor: Bu sensor,verici kismindan bir ultrasonik
ses paketi gondererek bu sesin yansimasini dinler ,kati
cisimlerin varhgini veya yoklugunu algilayabilir ve vyarida
bulunabilir.

- Isik sensoru: Iki noktanin arasinda gezinirken robotu sabit
tuimak icin katta sabitlenmis renkli bir hattan gelen yansiyan
15191 algilamak igin bir 151k sensoru kullanilabilir.

-Gyro sensoru: Yon ve acl belirleme amach kullanilan
cihazdrr. \ \

Sekil.1 Ev igi navigasyon robotu

=\ /UG |TAK

Bilim Fuarlan Destekleme Programi

Sonuclar ve Degerlendirme:

Onerilen prototip sistemin performansini degerlendirmek
icin kuguk bir ortamda (260 * 160 cm) (Sekil.2) cesitli
deneyler gercgeklestirildi. Performans analizi, dogrulugu
izlemek ve mumkun olan en kisa yolu hesaplamak igin
yapiimistir. Pilot deneyler, gorme engelli kullanicidan
minimum giris degerleri ile hedef noktalara vlasmaktadir.
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Sekil.2 Ev modeli olarak hazirlanan mat




